
Alle Spezifikationen ±10%

Parameter Remarks Symbol Unit UM3 UM6 UM9 UM12
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Wicklungstyp N S N S N S N S

Motortyp, max. Spannung ph-ph 3-Phasen-Synchron Umax Vac,rms (Vdc) 230 (325)

Spitzenkraft @ 20 K/s Anstieg Magnete @ 25°C Fp N 100 200 300 400

Dauerkraft
1

Spulen @ 110°C Fc N 29 58 87 116

Dauerkraft
1,3

Spulen @ 105°C Fc N 28 57 85 113

Höchstgeschwindigkeit
2

@ Umax @ Fc vmax m/s 10 18 10 18 10 18 10 18

Kraftkonstante des Motors I ≤ Ic Kf N/Arms 36,3 19,9 36,3 19,9 36,3 19,9 36,3 19,9

Motorkonstante Spulen @ 25°C S N
2
/W 24 24 47 47 71 73 95 94
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Spitzenstrom Magnete @ 25°C Ip Arms 2,8 5,0 5,5 10 8,3 15 11 20

Dauerstrom
1

Spulen @ 110°C Ic Arms 0,8 1,5 1,6 2,9 2,4 4,4 3,2 5,8

Dauerstrom
1,3

Spulen @ 105°C Ic Arms 0,8 1,4 1,6 2,8 2,3 4,2 3,1 5,7

Gegen-EMK ph-ph peak Ke Vdc/m/s 30 16 30 16 30 16 30 16

Widerstand pro Phase Spulen @ 25°C ex. cable Rph Ω 18,5 5,5 9,3 2,8 6,2 1,8 4,6 1,4

Induktion pro Phase Lph mH 6,5 1,8 3,3 0,9 2,2 0,6 1,5 0,4

Elektrische Zeitkonstante τe ms 0,35
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Dauerverlustleistung
1

Spulen @ 110°C Pc W 47 95 142 190

Dauerverlustleistung
1,3

Spulen @ 105°C Pc W 44 89 133 178

Thermischer Widerstand Spulen zu Mont.fläche. Rth K/W 1,8 0,9 0,6 0,45

Thermische Zeitkonstante τth s 36

Temperatursensoren PTC 1kΩ / NTC
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Gewicht der Spuleneinheit ohne Kabel m kg 0,100 0,162 0,240 0,318

Länge der Spuleneinheit ohne Kabel L mm 78 138 198 258

Anziehungskraft des Motors rms @ 0 A Fa N 0

Magnetischer pitch NN τ mm 30

Gewicht der Kabel alle Kabel kg/m 0,08

Kabeltyp (Energie) Länge 1 m d mm (AWG) 5,5 (22)

Kabeltyp (Sensor) Länge 1 m d mm (AWG) 3,2 (26)

UM Serie Eisenlos

Zertifikate

Abmessungen der Magnetjoche

Le (mm) 90 120 150 390

M4 bolts 3 4 5 13

Masse (kg/m) 4,8

Magnetjoche können aneinander  

montiert werden.

1
  Diese Werte gelten nur, wenn die Montagefläche 20°C beträgt und der Motor mit Dauerstrom betrieben wird. Wenn diese Werte in Ihrer Anwendung abweichen, überprüfen Sie die Eignung des Motors bitte mit unserem 

Simulationstool.
2
  Die tatsächlichen Werte hängen von der Busspannung ab. Bitte prüfen Sie das F/v-Diagramm in unserem Simulationstool.

3 
  Abhängig von Biegeradius,  Geschwindigkeit und Beschleunigung.

Abbildung:  UM3 in UM150mm Magnetjoch
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Montageanleitungen und Hinweise zur Flachheit/Parallelität finden Sie im Installationsmanual für Eisenkernmotoren, CAD Daten und 3D-Modelle zum Download auf unserer Website. * Alle Größenangaben in mm
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Spuleneinheiten
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Magnet yoke

Coil unitO 3.5

Hole O3 (2x) 
For Dowelpin DIN7 O3h8
(Optional use)
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DETAIL A

M2x3 Slotted Countersunk 
DIN963 (2x)

Optional: Digital Hall Module
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Magnet yoke

Coil unitO 3.5
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O 5.5 Power cable
O 3.2 Thermal sensor cable

O 4.5 (for M4 DIN 912)
O 7.5 (4 deep) Hole O3 (2x) 

For Dowelpin DIN7 O3h8
(Optional use)
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