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Wicklungstyp
Motortyp, max. Spannung ph-ph
Spitzenkraft @ 20 K/s Anstieg

Dauerkraft'

Dauerkraft"’

Héchstgeschwindigkeit®

Abbildung: UL3 in UL210mm Magnetjoch

Kraftkonstante des Motors
Motorkonstante
Spitzenstrom

Dauerstrom’

Dauerstrom'”

Gegen-EMK ph-ph ..«
Widerstand pro Phase
Induktion pro Phase
Elektrische Zeitkonstante
Max, Dauerverlustleistung'
Max, Dauerverlustleistung"’
Thermischer Widerstand

Thermische Zeitkonstante

Temperatursensoren
Ab der M tjoch
Gewicht der Spuleneinheit
Le (mm) 126 168 210 546
Lange der Spuleneinheit
M5 bolts 3 4 5 13
Anziehungskraft des Motors
Masse (kg/m) 11,2
Magnetischer pitch NN
Magnetjoche kénnen aneinander = 2
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Zertifikate Kabeltyp (Energie)
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Alle Spezifikationen £10%

Diese Werte gelten nur, wenn die Montagefldche 20°C betrdgt und der Motor mit Dauerstrom betrieben wird. Wenn diese Werte in Ihrer Anwendung abweichen, tiberpriifen Sie die Eignung des Motors bitte mit unserem

Simulationstool.

TECNOTION

direct drive in motion

* Abhdngig von Biegeradius, Geschwindigkeit und Beschleunigung.

? Die tatsdchlichen Werte hiingen von der Busspannung ab. Bitte priifen Sie das F/v-Diagramm in unserem Simulationstool.



Magnetjoche Spuleneinheiten

82
82, ..
? Power cable Toil wnit
@ 47 Thermal sensor cable =
—n
7/ ,._ N\
y — le) \
= Magnet yoke
- = ol ]
S| S| wn
o NIE
M 4 (8 deepl (24 OO @ /
| - > % > AN 7/
. Earth connection /¥ M2:3 Slotted Countersunk
45 24 Hole 3 (21 DETA”_ A 11 |7 DIN963 (2x)
For Dowelpin DIN7 $3h8 3
@ 55 tfor M5 DN 912) (Optional usel ==
b 92 (6 deepl 305
o
max 126 - 17,28.28.28., 5
’———‘ S ™
£ . I
: 0 )
_, .
g o
—
oD Optional: Digital Hall Module 9%,
o
; 17,28,28.28 . 28,28 . 28, 5
R
£ © ,
o% —
)
el
—
— 178
o
l o
o ; 17,28 ,28 .28, 28,28 28,28,28 28, 5
I I B
IEEEEEEEEE
(o)} [+
—
e max_210 )
1S
= 2%2
(o] |
3 3
2 S 17,28,28 28,28 ,28,28,28,28 28 28 .28 285
e e e e e | I 1
x 17| b2 | b2 | 42 | 42 |47 42 _| 42
IS I et 1—§$$$$$$$$$$$$$
3% 202 20 & N
210 —
)
346
max 546 3
c ‘,= =“ ; ‘17‘28‘28‘28‘28‘28‘28‘28‘28‘28‘28‘28‘28‘28128128_i 5
\g IR
5 Al u
= —
. 60 a0 5'
=
430

L

538

Montageanleitungen und Hinweise zur Flachheit/Parallelitdt finden Sie im Installationsmanual fiir Eisenkernmotoren, CAD Daten und 3D-Modelle zum Download auf unserer Website. *Alle GréBenangaben in mm



